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01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.01. Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST- 01.01.
Roboty pomiarowe | prace geodezyjne

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV):

Grupa robét
45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasy robot
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamoéwienia
Niniejsza Specyfikacja odnosi sie do jednego z zadan nalezacych do inwestycji o nazwie:
»Przebudowa ujecia wody i rozbudowa stacji uzdatniania wody w m. Ogorzeliny gm.

Chojnice”.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja niniejsza jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.3. w ramach realizacji zamowienia

podanego w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

pomiarowych i prac geodezyjnych obejmujgcych w szczegolnosci:

wytyczenie gtdwnej osi lub punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)

obiektoéw technologicznych,

— wytyczenie gtéwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
sieci,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdéwnych osi
trasy punktow wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

— wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— roboty pomiarowe zwigzane z odtworzeniem nawierzchni drdg i chodnikéw,

— roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji powykonawcze;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Najczesciej uzywane w ST okreslenia podstawowe podano w ST-00.01 pkt 1.4.
Ponadto:
Reper - trwaly (zwykle odcisniety w odlewie Zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie punkt sieci

niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i

koncowy punkt trasy.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST-00.01 pkt. 2.
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych sa:
— paliki drewniane 0 & 15-20 mm i dtugoéci 1.5 do 1.7 m,
— paliki drewniane 0 & 50-80 mm i dtugosci okoto 0,30 m,
— prety stalowe 0 & 12 mm i dlugosci 30 cm,
— bolce stalowe o & 5 mm i dlugosci 0,04-0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni,
— shlupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m. ,Swiadki” powinny mieé
dtugosc¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny,

— farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw).

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji ST-00.01 pkt. 3.
Do robét geodezyjnych objetych niniejszg ST nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki i taty,

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowaC uzyskanie wymaganej

dokfadnosci pomiaru.

4. SRODKI TRANSPORTU

Ogdélne  wymagania  dotyczgce transportu podano w  ST-00.01 pkt. 4.
Sprzet i materiaty do tyczenia i prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w specyfikacji ST-00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

Roboty opisane w punkcie 1.3 niniejszej ST nalezy wykona¢ zgodnie Ustawg z dnia 17 maja
1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 1989, nr. 30 poz. 163 z pdzniejszymi
zmianami) oraz ST.

Prace geodezyjne powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjami i wytycznymi technicznymi
obowigzujgce na podstawie Rozporzadzenia Ministra Administracji | Cyfryzacji z dnia 14

lutego 2012 r. w sprawie osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych
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(Dz.U. 22012 r. poz. 352 z p6zn. zm.).

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od
1do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w

wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno

by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacii
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Wykonawcy. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢

rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i

potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich

oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét jak réwniez

wykonanie inwentaryzacji powykonawczej nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob

trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do

punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem ftrasy i
obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na

stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktdéw, repery robocze
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nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych,

osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do

reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i

jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowag oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji

panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co

50 metrow.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do

rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatébw wymienionych w pkt 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg roboét.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w

miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr
oraz wykopéw gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co

najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaC wykonanie nasypéw i wykopdéw o

ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.01 pkt. 6.
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Kontrole jakosci Robét opisanych w punkcie 1.3 nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad

okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. ODBIOR ROBOT

Zastosowanie majg ogélne wymagania w zakresie odbioru robo6t podane w ST-00.01 pkt. 7.

8. ROZLICZENIE ROBOT

Wynagrodzenie przystugujgce Wykonawcy za realizacje przedmiotu zamodwienia jest

wynagrodzeniem ryczattowym.

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.00 pkt. 8.

Roboty objete niniejszg ST nie podlegajg odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sg uwzglednione

i wliczone w ceny jednostkowe i stawki za wykonanie Robot Statych.

Cena wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

UWAGA:

Jezeli opis przedmiotu zamoéwienia odnosi sie do norm, europejskich ocen
technicznych badz aprobat to odniesieniu takiemu towarzyszy zapis ,lub
réwnowazne”.

Oznacza to, ze dopuszcza sie¢ w doborze urzadzen i materialéw takie rozwigzania,
ktoérych zastosowanie zapewni uzyskanie efektu zalozonego przez projektanta, a takze
uzyskanie parametréw dziatania urzadzen i instalacji nie gorszego od zatozonego

standardu technicznego i jakosciowego inwestycji.

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. 1989 nr 30

poz. 163 z pdzniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenia Ministra Administracji | Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w
sprawie osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. z 2012 r.

poz. 352 z pézn. zm.).
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3.

4,

10.

11.

12.

Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i

kartograficznej.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji

i Kartografii, Warszawa 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnhowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Whytyczne techniczne G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK
1998.
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